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Информационная карта программы 
 

Наименование 

программы 

Дополнительная общеобразовательная 

общеразвивающая программа «Создание 

роботизированных движущихся моделей» 

Направленность Техническая 

Разработчики программы Структурное подразделение МОУ СОШ № 6 

г. Буденновска «Детский технопарк 

Кванториум»» 

Общий объем часов по 

программе 

72 часа 

Форма реализации Очная, модульная 

Целевая категория 

обучающихся 

Обучающиеся в возрасте 10-12 лет 

Аннотация Данная программа направлена на 

формирование интереса обучающихся к 

автомоделированию и созданию 

роботизированных движущихся моделей, с 

целью пробудить у обучающихся интерес к 

автомоделированию, сформировать 

мотивацию к последующему погружению в 

сферу творчества и создания новых 

роботизированных движущихся моделей. 

Программа направленна на формирование 

интереса к увлекательным проектам в 

инженерии, изобретательстве, выполнении 

научных исследований, участии в 

региональных конкурсах и соревнованиях по 

управлению радиоуправляемыми 

автомодельными устройствами. 

Планируемый результат 

реализации программы 

Обучающиеся должны узнать основные 

конструктивные и эксплуатационные 

особенности транспорта, изучить основные 

принципы работы с радиоуправляемыми 

автомодельными устройствами, знать 

правила безопасности на дорогах, уметь 

управлять радиоуправляемым 

автомодельным устройством. 
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Пояснительная записка 

Дополнительная общеобразовательная общеразвивающая программа 

«Создание роботизированных движущихся моделей» составлена в 

соответствии с требованиями: 

 Федерального закона от 29.12.2012 г. №27З-ФЗ «Об образовании в 

Российской Федерации»;  

 приказа Министерства просвещения Российской Федерации РФ от 

27.07.2022 г. № 629 «Об утверждении Порядка организации и осуществления 

образовательной деятельности по дополнительным общеобразовательным 

программам»; 

  письма Минобрнауки РФ от 11.12.2006 г. № 06-1844 «О Примерных 

требованиях к программам дополнительного образования детей»; 

  письма Минобрнауки РФ от 18.11.2015 г. № 09-3242 «О 

направлении информации» вместе с методическими рекомендациями по 

проектированию дополнительных общеразвивающих программ (включая 

разноуровневые программы);  

Направленность программы техническая. Данная программа 

предназначена для обучающихся 10-12 лет с целью пробудить у них интерес к 

автомоделированию, сформировать мотивацию к последующему погружению в 

сферу творчества и создания новых роботизированных движущихся моделей. 

Программа направленна на формирование интереса к увлекательным проектам 

в инженерии, изобретательстве, выполнении научных исследований, участии в 

региональных конкурсах и соревнованиях по управлению радиоуправляемыми 

автомодельными устройствами. 

Новизна программы обеспечивается тем, что дополнительная 

общеобразовательная общеразвивающая программа «Создание 

роботизированных движущихся моделей», реализуемая на базе детского 

технопарка «Кванториум», предоставляет возможность организовать 

образовательный процесс на основе установленных федеральным оператором 

требований, сохраняя основные подходы и технологии в организации 

образовательного процесса. В тоже время, педагог-наставник может наполнять 

программу содержанием в зависимости от имеющихся в Тверском регионе 

возможностей и тенденций развития экономики. 

В программу включены занятия, направленные на решение 

технологических кейсов и создание собственных проектов, что способствует 

развитию, жизненному успеху, социальной адаптации личности 

обучающегося, способствует решению профессиональных задач, задач 

социального участия и личного роста, вне зависимости от конкретного 

направления будущей профессиональной деятельности. 

Актуальность программы обусловлена требованиями общества на 

воспитание технически грамотных специалистов в области 

автомобилестроения; максимально эффективного развития технических 

навыков со школьного возраста; передачей сложного технического материала в 
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доступной форме; реализацией проектной деятельности обучающимися на базе 

современного оборудования. Программа позволяет поэтапно развивать 

заинтересованность обучающихся от автомоделирования к современному 

автомобилестроению, от построения дистанционно управляемых моделей 

машин — к пониманию деталей машин и агрегатов, беспилотному транспорту. 

Цель реализации программы: создать условия для развития личности 

обучающегося, способной к техническому творчеству, научить 

целенаправленно применять полученные знания и практические навыки при 

разработке и изготовлении автомодельных устройств, дать толчок для 

саморазвития в мире механотроники, привить интерес к изобретательству и 

пробудить стремление к реализации собственных идей и проектов. 

 

Задачи программы 

Обучающие: 
- сформировать знания об истории развития отечественной и мировой техники; 

обучить владению технической терминологией, технической грамотности; 

- сформировать навыки построения алгоритмов для решения технических задач; 

- расширить знания об инструментах и материалах технического творчества; 

- сформировать образное техническое мышление и умение выразить свой 

замысел; 

- научиться работать по техническим описаниям, шаблонам, инструкциям; 

- развивать творческое, конструкторское мышление; 

- расширить знания о видах техники; 

- развивать интерес к технике, в том числе, к радиоуправляемым автомодельным 

устройствам; 

- расширять знания о правилах дорожного движения; 

- подготовить обучающихся к соревнованиям по радиоуправляемому 

автомобильному спорту. 

 

Развивающие: 
- обеспечить формирование творческой инициативы при разработке 

технических устройств; 

-  развивать личностные компетенции, такие как память, внимание, 

способность логически мыслить и анализировать, концентрировать внимание 

на главном при работе над творческими и научными проектами в области 

автомоделирования и создания роботизированных движущихся моделей; 

- расширять круг интересов, развивать самостоятельность, аккуратность, 

ответственность, активность, критическое и творческое мышление при работе 

в команде, при проведении исследований и при выполнении индивидуальных и 

групповых заданий; 

- обеспечить формирование основ технической культуры и грамотности при 

работе; 

- обеспечить формирование способностей к решению проблем и актуальных 

задач в заданные сроки при разработке инженерно-технических устройств. 
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Воспитательные: 
- воспитывать дисциплинированность, ответственность, самоорганизацию; 

- обеспечить формирование организаторских и лидерских качеств; 

- воспитывать трудолюбие, уважение к труду; 

- обеспечить формирование чувства коллективизма и взаимопомощи; 

- воспитывать чувство патриотизма, гражданственности, гордости за 

достижения отечественной науки и техники. 

Отличительной особенностью данной программы является то, что 

тематика программы направлена на привлечение обучающихся к 

изобретательской деятельности, на развитие у обучающихся навыков создания 

роботизированных движущихся моделей. 

Программа содержит два модуля: «Автомоделирование» и «Создание 

роботизированных моделей», которые могут быть реализованы в любой 

последовательности. 

При реализации учебного плана программы планируется использование 

учебных наборов, которые помогут обучающемуся понять физические законы 

и явления, а также основы конструирования, моделирования, робототехники. 

Программа реализуется в логике проектно-исследовательской 

деятельности обучающихся, основанной на выполнении кейсов различной 

направленности. Кейсы могут быть как индивидуальными, так и групповыми. 

Кейсы засчитываются как итоговые работы по курсу обучения. 

Итоговые работы обязательно презентуются — это дает возможность 

обучающемуся увидеть значимость своей деятельности и получить оценку 

работы как со стороны сверстников, так и со стороны взрослых (педагогов, 

родителей и др.). 

 

Функции программы 

Образовательная функция заключается в организации обучения основам 

автомоделирования и создания роботизированных движущихся моделей, в 

применении и развитии полученных знаний для совершенствования культуры 

личности, самосовершенствования и самопознания. 

Компенсаторная функция программы реализуется посредством 

чередования различных видов деятельности обучающихся, характера нагрузок, 

темпов осуществления деятельности. 

Социально—адаптивная функция программы состоит в том, что каждый 

обучающийся отрабатывает навыки взаимодействия с другими участниками 

программы, преодолевая проблемно-конфликтные ситуации, переживая успехи 

и неудачи, вырабатывает индивидуальный способ самореализации, успешного 

существования в реальном мире. 

Адресат программы. Программа предназначена для обучающихся в 

возрасте с 10 до 12 лет, без ограничений возможностей здоровья, проявляющих 

интерес к автомоделированию и созданию роботизированных движущихся 

моделей. Количество обучающихся в группе — 10-14 человек. 
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Форма обучения: очная 

Уровень программы: стартовый; 
Форма реализации образовательной программы: традиционная, 

модульная, с элементами дистанционных технологий 

Организационная форма обучения: групповая, всем составом группы. 

Группа разновозрастная, постоянного состава, 

Режим занятий: занятия с обучающимися проводятся 1 раз в неделю по 2 

академических часа. Продолжительность 1 академического часа — 45 минут. 

При организации учебных занятий используются следующие методы 

обучения: 

По внешним признакам деятельности педагога и обучающихся: 

словесный — беседа, лекция, обсуждение, рассказ, анализ; наглядный 

— показ, просмотр видеофильмов и презентаций;  практический — 

самостоятельное выполнение заданий. 

По степени активности познавательной деятельности обучающихся: 
- объяснительно-иллюстративные — обучающиеся воспринимают и усваивают 

готовую информацию; 

- репродуктивный — обучающиеся воспроизводят полученные знания и 

освоенные способы деятельности; 

- исследовательский — овладение обучающимися методами научного познания, 

самостоятельной творческой работы. 

 

По логичности подхода: 
- аналитический — анализ этапов выполнения заданий. 

По критерию степени самостоятельности и творчества в деятельности 

обучающихся: 
- частично-поисковый обучающиеся участвуют в коллективном поиске в 

процессе решения поставленных задач, выполнении заданий досуговой части 

программы. 

 

Возможные формы проведения занятий: 
на этапе изучения нового материала — лекция, объяснение, рассказ, 

демонстрация, игра;  

- на этапе практической деятельности беседа, дискуссия, практическая работа; 

- на этапе освоения навыков — творческое задание; 

- на этапе проверки полученных знаний — публичное выступление с 

демонстрацией результатов работы, дискуссия, рефлексия, соревновательная 

деятельность. 

Ожидаемые результаты 

Личностные результаты: 
- критическое отношение к информации и избирательность её восприятия;  

- осмысление мотивов своих действий при выполнении заданий; 
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- развитие любознательности, сообразительности при выполнении разнообразных 

заданий проблемного и эвристического характера; 

- развитие внимательности, настойчивости, целеустремленности, умения 

преодолевать трудности; 

- развитие самостоятельности суждений,  независимости и нестандартности 

мышления; 

- воспитание чувства справедливости, ответственности; 

- формирование профессионального самоопределения, ознакомление с миром 

профессий, связанных с автомобилестроением; 

- формирование осознанного, уважительного и доброжелательного отношения к 

другому человеку, его мнению, мировоззрению, культуре; 

- освоение социальных норм, правил поведения, ролей и форм социальной жизни 

в группах и сообществах; 

- формирование коммуникативной компетентности при общении и 

сотрудничестве со сверстниками. 

 

Метапредметные результаты: 
Регулятивные универсальные учебные действия: 

- умение принимать и сохранять учебную задачу;  

- умение планировать последовательность шагов алгоритма для достижения 

цели;  

- умение ставить цель (создание творческой работы), планировать достижение 

этой цели; 

- умение осуществлять итоговый и пошаговый контроль по результату; 

-  способность адекватно воспринимать оценку педагога и сверстников; 

- умение различать способ и результат действия; 

- умение вносить коррективы в действия в случае расхождения результата 

решения задачи на основе ее оценки и учета характера сделанных ошибок; 

- способность проявлять познавательную инициативу в учебном 

сотрудничестве; 

- умение осваивать способы решения проблем творческого характера в 

жизненных ситуациях; 

- умение оценивать получающийся творческий продукт и соотносить его с 

изначальным замыслом, выполнять, по необходимости, коррекцию либо 

продукта, либо замысла. 

 

Познавательные универсальные учебные действия:  

- умение осуществлять поиск информации; 

- умение использовать средства информационных и коммуникационных 

технологий для  решения коммуникативных, познавательных и 

творческих задач; 

- умение ориентироваться в разнообразии способов решения задач; 

- умение осуществлять анализ объектов с выделением существенных и 

несущественных признаков; 



8 

- умение проводить сравнение, классификацию по заданным критериям; 

- умение строить логические рассуждения в форме связи простых суждений об 

объекте; 

- умение устанавливать аналогии, причинно-следственные связи; 

- умение моделировать, преобразовывать объект из чувственной формы в 

модель, где выделены существенные характеристики объекта (пространственно-

графическая или знаково-символическая); 

- умение синтезировать, составлять целое из частей, в том числе 

самостоятельное достраивание с восполнением недостающих компонентов; 

- умение выбирать основания и критерии для сравнения, сериации, 

классификации объектов; 

 

Коммуникативные универсальные учебные действия: 

- умение аргументировать свою точку зрения на выбор оснований и критериев 

при выделении признаков, сравнении и классификации объектов; 

- умение выслушивать собеседника и вести диалог;  

- способность признавать возможность существования различных точек зрения и 

права каждого иметь свою точку зрения;  

- умение планировать учебное сотрудничество с педагогом и сверстниками: 

определять цели, функций участников, способов взаимодействия; 

- умение осуществлять постановку вопросов: инициативное сотрудничество в 

поиске и сборе информации; 

- умение разрешать конфликты: выявление, идентификация проблемы, поиск и 

оценка альтернативных способов разрешения конфликта, принятие решения и его 

реализация; 

- умение с достаточной полнотой и точностью выражать свои мысли в 

соответствии с задачами и условиями коммуникации; 

- владение монологической и диалогической формами речи. 

Компетентностный подход реализации программы позволяет 

осуществлять формирование у обучающегося как личностных, так и 

профессионально-ориентированных компетенций через используемые формы 

и методы обучения, нацеленность на практические результаты. 

В процессе обучения по программе у обучающегося формируются: 

универсальные компетенции (SoftSkills): 

- умение работать в команде, в общем ритме; 

- умение ориентироваться в информационном пространстве, продуктивно 

использовать техническую литературу для поиска сложных решений; 

- умение ставить вопросы, выбирать наиболее эффективные решения задач 

в зависимости от конкретных условий; 

- проявление технического мышления, познавательной деятельности, 

творческой инициативы, самостоятельности; 

- способность творчески решать технические задачи; 

- готовность и способность применения теоретических знаний по 

математике, физике, информатике для решения задач в реальном мире; 
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- способность правильно организовывать рабочее место и время для 

достижения поставленных целей; предметные результаты 

 
 

обучающиеся должны знать: 

- правила безопасного пользования инструментами и оборудованием; 

- правила безопасности при движении транспорта; 

- оборудование и инструменты, используемые в области автомоделирования и 

создания роботизированных движущихся моделей; 

- способы планирования деятельности, разбиения задач на подзадачи, 

распределения ролей в рабочей группе; 

- конструктивные особенности различных моделей и механизмов; 

- основные принципы работы с деталями и элементами радиоуправляемых 

моделей; 

- конструктивные особенности различных видов транспорта; 

- конструктивные особенности различных приводов и датчиков и физические 

законы, лежащие в основе их функционирования; 

- приемы и опыт конструирования с использованием специальных элементов, и 

других объектов и т.д. 

 

В результате освоения программы, обучающиеся должны уметь: 

- соблюдать технику безопасности; 

конструировать различные роботизированные модели; 

- применять полученные знания в практической деятельности;  

 

В результате освоения программы, обучающиеся должны владеть: 

- навыками управления различными видами радиоуправляемых автомодельных 

устройств; 

- навыками создания роботизированных движущихся моделей. 

 

Мониторинг образовательных результатов 

Система отслеживания, контроля и оценки результатов обучения по 

данной программе имеет три основных критерия: 

- надежность знаний и умений предполагает усвоение терминологии, способов 

и типовых решений в сфере автомоделирования и создания роботизированных 

движущихся моделей;  

- сформированность личностных качеств определяется как совокупность 

ценностных ориентаций в сфере автомоделирования и создания 

роботизированных движущихся моделей, отношения к выбранной 

деятельности, понимания ее значимости в обществе;  

- готовность к продолжению обучения в сфере автомоделирования и создания 

роботизированных движущихся моделей определяется как осознанный выбор 

более высокого уровня освоения выбранного вида деятельности, готовность к 

соревновательной и публичной деятельности. 
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Способы определения результативности реализации программы 

и формы подведения итогов реализации программы 
 

Текущий контроль проводится на занятиях в виде наблюдения за 

успехами каждого обучающегося, процессом формирования компетенций. 

Текущий контроль успеваемости носит безотметочный характер и служит для 

определения педагогических приемов и методов для индивидуального подхода 

к каждому обучающемуся, корректировки плана работы с группой. 

Периодический контроль проводится по окончании изучения каждой 

темы в виде конкурсов или представления практических результатов 

выполнения заданий. 

Итоговый контроль проводится в виде педагогического анализа 

результатов выполнения учащимися диагностических заданий, участия 

обучающихся в мероприятиях (викторинах, соревнованиях), защиты проектов, 

решения задач поискового характера. Итоги реализации программы могут 

подводиться в ходе итоговой аттестации в следующих формах: защита 

индивидуального или группового кейса в виде публичного выступления с 

демонстрацией кейсовой работы; выставка; соревнование. В процессе 

проведения итоговой аттестации оценивается результативность освоения 

программы. Критерии оценивания приведены в таблицах 1,2,3. 

 

Таблица 1 

Критерии оценивания сформированности компетенций 

SoftSkills и HardSkills 

Уровень Описание поведенческих  проявлений 

1 уровень 

недостаточный 

Обучающийся не владеет навыком, не понимает его 

важности, не пытается его изменять и развивать. 

2 уровень — 

развивающийся 

Обучающийся находится в процессе освоения данного 

навыка. Обучающийся понимает важность освоения 

навыков, однако не всегда эффективно применяет его в 

практике. 

З уровень — 

опытный 

пользователь 

Обучающийся полностью освоил данный навык. 

Обучающийся эффективно применяет навык во всех 

стандартных, типовых ситуациях. 

4 уровень — 

продвинутый 

пользователь 

Особо высокая степень развития навыка. 

Обучающийся способен применять навык в нестандартных 

ситуациях или ситуациях повышенной сложности. 

5 уровень — 

мастерство 

Уровень развития навыка, при котором обучающийся 

становится авторитетом и экспертом в среде сверстников. 

Обучающийся способен передавать остальным 

необходимые знания и навыки для освоения и развития 

данного навыка. 
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Таблица 2 

Критерии оценивания кейса 

 
Критерий 

Баллы от 0 до 3 

 Оценка представленной работы: тема 

1. Обоснование выбора 

темы. 

Соответствие 

содержания 

сформулированной теме, 

поставленным целям и 

задачам. 

1 не было обоснования темы, цель 

сформулирована нечетко, тема раскрыта не 

полностью 

2 был обоснован выбор темы, цель 

сформулирована нечетко, тема раскрыта не 

полностью 

З — было обоснование выбора темы, цель 

сформулирована в соответствии с темой, тема 

раскрыта полностью 

2. Рефлексия. 

Владение рефлексией; 

социальное и 

прикладное значение 

полученных результатов 

выводы 

0 — нет выводов 

1 — выводы по работе представлены 

неполно 2 — выводы полностью 

соответствуют теме и цели работы 

 Оценка выступления участников: 

З. Качество  публичного 

выступления, владение 

материалом 

1 Участник читает текст 

2 участник допускает речевые и 

грамматические ошибки з речь участника 

грамотная и безошибочная, хорошо владеет 

материалом 

4. Качество представления 

продукта проекта. 
1 участники представляют продукт 

2 оригинальность представления 

продукта  

3 оригинальность представления и 

качество выполнения п о та 

5. Умение вести 

дискуссию, корректно 

защищать свои идеи, 

эрудиция докладчика 

1 — не умеет вести дискуссию, слабо 

владеет материалом 

2 — участник испытывает затруднения в 

умении отвечать на вопросы комиссии и 

слушателей з участник умеет вести 

дискуссию. Доказательно и корректно 

защищает свои идеи 

6, Дополнительные баллы 0-3 
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Таблица З 

  

Критерии оценивания уровня освоения программы 

Уровни освоения 

программы Результат 

Высокий уровень 

освоения 

программы 

Обучающиеся демонстрируют высокую 

заинтересованность в учебной, познавательной и 

творческой деятельности, составляющей содержание 

программы. На итоговом тестировании показывают 

отличное знание теоретического материала, практическое 

применение знаний воплощается в качественный продукт 

Средний уровень 

освоения 

программы 

Обучающиеся демонстрируют достаточную 

заинтересованность в учебной, познавательной и 

творческой деятельности, составляющей содержание 

программы. На итоговом тестировании показывают 

хорошее знание теоретического материала, практическое 

применение знаний воплощается в продукт, требующий 

незначительной доработки 

Низкий уровень 

освоения 

программы 

Обучающиеся демонстрируют низкий уровень 

заинтересованности в учебной, познавательной и 

творческой деятельности, составляющей содержание 

программы. На итоговом тестировании показывают 

недостаточное знание теоретического материала, 

практическая работа не соответствует требованиям 
 

 

Содержание программы 

 

УЧЕБНЫЙ ПЛАН  

дополнительной общеобразовательной общеразвивающей программы 

«Робоквантум» 
 

п/п 

Название раздела, модуля, темы Количество часов 

Всего  Теория  Практика 

1. Модуль «Автомоделирование» 36 17 19 

1.1. 
Техника безопасности. Знакомство 

с компонентной базой. 4 2 2 

1.2. 
Простые механизмы и принципы 

их работы 
14 5 9 

1.3. Исследование свойств автомобиля 4 4 0 
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1.4. RC-автомобиль 14 6 8 

2. 
Модуль «Создание 

роботизированных моделей» 36 10 26 

2.1. Основы робототехники 20 10 10 

2.2. 

Моделирование 

роботизированных транспортных 

средств 

14 0 14 

2.3. Публичная защита кейсов и (или) 

участие в финальных этапах 

межрегиональных и 

всероссийских конкурсов 

2 0 2 

 Итого 72 27 45 



 

УЧЕБНО-ТЕМАТИЧЕСКИЙ ПЛАН  

дополнительной общеобразовательной общеразвивающей 

программы «Робоквантум» 
 

п/п 

Наименование раздела, 

модуля, 

темы 

Кол-

во 

часо

в, 

всег

о 

в том числе Форма 

аттестации/ 

контроля 

теория прак 

тика 

 

1. 
Модуль 

«Автомоделирование» 
36 17 19  

1.1. 
Техника безопасности. 

Знакомство с компонентной 

базой. 

    

1.1.1 

Требования, предъявляемые 

к обучающимся. Техника 

безопасности. Знакомство с 

компонентной базой и 

используемым 

оборудованием. 

   

Ответы в ходе 

устного опроса 

1.1.2  

Определение 

информационного поля для 

общения. Знакомство с 

системой дистанционного 

управления 

2 0 2 
Результаты 

регистрации 

1.2. 
Простые механизмы и 

принципы их работы 14 5 9 
 

1.2.1 
Передачи. Конструирование 

изделия с передачей. 
2 1 1 

Анализ 

выполнения 

задания 

12.2  
Кулачковый механизм. 

Конструирование изделия с 

кулачковым механизмом. 
2 1 1 

Анализ 

выполнения 

задания 

12.3  

Электродвигатель. Принцип 

работы электродвигателя. 

Сборка самодвижущегося 

устройства. 

2 1 1 

Анализ 

выполнения 

задания 

12.4  Пусковая установка 2 1 1 

Анализ 

выполнения 

задания 



 

12.5  
Принцип работы подъемных 

механизмов. Сборка 

крановой установки 
2 1 1 

Анализ 

выполнения 

задания 

1.2.6 Сборка и тестирование 

скоростного транспорта 

2 

 

2 

Анализ 

выполнения 

задания 

1.2.7 
Цифровой ликбез, 

технологический диктант 
2 0 2 

Ответы детей 

1.3.  Исследование свойств 

автомобиля 
4 4 

  

13.1  Аэродинамика автомобиля 1 1 0 
Ответы в ходе 

стного оп оса 

13.2  Проходимость автомобиля, 

вездеходы 
1 1 0 

Ответы в ходе 

стного оп оса 

13.3  
Динамика, управляемость и 

устойчивость транспортного 

средства 
1 1 0 

Ответы в ходе 

устного опроса 

1 .З 4  Устройство четырехтактного 

двигателя 
1 1 

 Ответы в ходе 

стного оп оса 

1.4. RC-автомобиль 14 6 8  

 RC- автомобиль для 

соревнований в катего ии 

«Ралли» 
2 1 1 

Результаты со 

евнований 

1.4.2 

RC- автомобиль для 

соревнований В категории 

«Туринг» 

2 1 1 

Результаты 

соревнований 

1.4.З 

RC- автомобиль для 

соревнований в категории 

«Монстр-трак» 
2 1 1 

Результаты 

соревнований 

1.4.4 

RC- автомобиль для 

соревнований в категории 

«Багги» 

2 1 1 

Результаты со 

евнований 

1.4.5 

RC- автомобиль для 

соревнований в категории 

«К» 

2 1 1 

Результаты со 

евнований 

1.4.6 
RC- автомобиль для 

соревнований в категории «Т» 
2 1 1 

Результаты со 

евнований 

1.4.7 Участие в соревнованиях 2 

 

2 

Анализ 

выполнения 

задания 
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2. 

Модуль «Создание 

роботизированных 

моделей» 

36 10 26 

 

2.1. Основы робототехники 20 10 10  

2.1.1. 
Основы управления роботом 2 2  Ответы в ходе 

устного оп роса 

21.2. Среды программирования. 

Введение в ПО «ТЮК Studio» 

2 2  Ответы в ходе 

устного опроса 

2.13. 
Управление мобильным 

роботом 
2 1 1 

Анализ 

выполнения 

задания 

2.1.4. 

Знакомство с датчиками. 

Конструирование систем 

робота 

2 1 1 

Анализ 

выполнения 

задания 

2.1.5. 

Акселератор инженерных 

проектов. Идея. 2 О 2 

Анализ 

выполнения 

задания 

2.1.6. 

Управление движением, 

точные перемещения 2 1 1 

Анализ 

выполнения 

задания 

2.1.7. 
Лабиринт. Правило правой 

руки 
2 1 1 

Анализ 

выполнения 

задания 

2.1.8. Защита от застреваний 2 1 1 

Анализ 

выполнения 

задания 

2.1.9. Простейшие регуляторы 2 1 1 

Анализ 

выполнения 

задания 

2.1.10 Цифровой ликбез, 

технологический диктант 
2 0 2 Ответы детей 

2.2.  

Моделирование 

роботизированных 

транспортных средств 

14 О 14  

22.1. 
Конструирование и 

тестирование подъемного 

механизма 

2 О 2 

Анализ 

выполнения 

задания 

22.2. 
Конструирование и 

тестирование наземного 

транспорта 

2 О 2 

Анализ 

выполнения 

задания 



 

22.3.  

Разработка и реализация 

проекта на основе 

робототехнического конс то 

aLe о Education 

6 

 

6 

Анализ 

выполнения 

задания 

2.2.4  

Акселератор инженерных 

проектов. Модель. 2 0 2 

Анализ 

выполнения 

задания 

2.2.5  

Практическая реализация 

проектной (кейсовой) задачи 2 0 2 

Результаты 

самостоятельной 

аботы 

2.3. 

Публичная защита кейсов 

и (или) участие в 

финальных этапах 

межрегиональных и все 

оссийских кон сов 

2 о 2 
Презентация 

проекта 

2.3.1 

Акселератор инженерных 

проектов. Действующий 

прототип. Участие в 

публичной защите или 

презентации кейса 

2 О 2 
Публичное 

выступление 

 
Итого: 

72 27 45  
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СОДЕРЖАНИЕ ЗАНЯТИЙ по дополнительной 

общеобразовательной общеразвивающей программе  

«Робоквантум» 

 

п/

п 

Наименование раздела, 

модуля, темы 

Кол-во 

часов, 

всего 

Содержание занятия 

1. 
Модуль 

«Автомоделирование» 36 

 

1.1. 

Техника безопасности. 

Знакомство с 

компонентной базой. 

4 

 

1.1.

1 

Требования, 

предъявляемые к 

обучающимся. Техника 

безопасности. Знакомство с 

компонентной базой и 

используемым 

оборудованием. 

2 

Обучающиеся узнают, что такое 

автомоделирование, как 

необходимо вести себя в 

лаборатории авто. Узнают, как 

грамотно пользоваться 

бытовой техникой.  

1.1.

2 

Определение 

информационного поля 

для общения. Знакомство 

с системой обучения 

2 

 

Обучающиеся знакомятся с 

системой обучения, 

регистрируются в системе 

1.2. 

Простые 

механизмы и 

принципы их работы 

14 

 

1.2.

1 

Передачи. 

Конструирование 

изделия с передачей. 
2 

Обучающиеся узнают и закрепят 

знания о машинах. Узнают какие 

виды машин существуют и в каких 

целях используются. 

Познакомятся с техникой 

переключение передач 

автомобиля. Самостоятельно 

сконструируют изделия с 

передачей с помощью 

конструктора Лего. 



 

12

.2 

Кулачковый 

механизм. 

Конструирование изделия с 

кулачковым механизмом. 

2 

Учащиеся узнают, что такое 

«кулачковый механизм» и 

основные их типы. Познакомятся с 

основными элементами данного 

механизма и с принципом его 

работы. Сконструируют 

самостоятельно изделия с 

кулачковым механизмом с 

помощью конструкторов Лего. 

12

.3 

Электродвигатель. Принцип 

работы 

электродвигателя. Сборка 

самодвижущегося 

устройства. 

2 

 

 

 

 

 

 

 

 

Обучающиеся изучат устройство 

и принцип действия 

электрических двигателей 

различных конструкций. 

Ознакомятся с принципом работы. 

Разовьют умения и навыки в 

работе с электрическими 

машинами. 

Самостоятельно произведут сборку 

самодвижущегося устройства. 

 

Пусковая установка 2 

Обучающиеся сформируют 

познавательно-исследовательскую 

деятельность. Разовьют мелкую 

моторику и зрительно-моторную 

координацию. Сформируют 

умения конструирования модели 

машинки и пусковой установки, 

опираясь на инструкцию. 

1.2

.5 

Принцип работы 

подъемных механизмов. 

Сборка крановой установки 
2 

Обучающиеся изучат назначения и 

виды механизмов и машин для 

подъёма грузов. Самостоятельно 

произведут сборку и 

запрограммируют подъёмный 

механизм (подъёмный кран) с 

использованием набора лего. 

1.2

.6 

Сборка и 

тестирование 

скоростного 

транспорта 

2 

Обучающиеся сконструируют 

гоночный автомобиль для 

изучения факторов, влияющих на 

его скорость. 

1.2

.7 

Цифровой ликбез, 

технологический диктант 2 

Обучающиеся работают по 

методикам, используют 

тренажёры 

1.3

. 

Исследование свойств 

автомобиля 
4 

 



 

1.3.1 
Аэродинамика 

автомобиля 
1 

Обучающиеся узнают, что такое 

аэродинамика. Изучат историю 

появления первых 

аэродинамических автомобилей. 

Ознакомятся с влияниями 

отдельных элементов на 

аэродинамику современных 

городских и спортивных 

автомобилей. 

1.3.2 
Проходимость 

автомобиля, вездеходы 
1 

Обучающиеся изучат историю 

возникновения вездеходов. 

Ознакомятся с конструкциями 

вездеходов. Изготовление модели 

вездехода. 

1.3.3 

Динамика, 

управляемость и 

устойчивость 

транспортного 

средства 

1 

Обучающиеся узнают такие 

понятия, как «устойчивость», 

«динамика» и «управляемость» 

транспортного средства. Изучат 

факторы, влияющие на 

СТОЙЧИВОСТЬ. 

1.3.4 

Устройство 

четырехтактного 

двигателя 
1 

Учащиеся сформируют знания о 

принципе работы и устройстве 

четырёхкратного двигателя, 

процессах, при выполнении 

каждого такта рабочего цикла. 

Сформируют представление об 

общем устройстве двигателя 

внутреннего сгорания и отдельных 

его систем. 

1.4. RC-автомобиль 14  

1.4.1 

RC-автомобиль для 

соревнований в 

категории «Ралли» 

2 

Обучающиеся узнают об 

основных типах RC автомобилей. 

Изучат автомобили ралли и их 

отличительные особенности среди 

других автомобилей. Узнают на 

каких трассах проводят 

соревнования. 

1.4.2 

RC-автомобиль для 

соревнований в 

категории «Турин» 

2 

Обучающиеся изучат вид 

автомобилей для соревнований 

в категории «туринг». Узнают 

их особенности и 

отличительные черты. 
 

 



 

 

1.4.з 

КС-автомобиль для 

соревнований в 

категории 

«Монстртрак» 

2 

Обучающиеся познакомятся с 

категорией автомобилей 

«Монстртрак». Изучат 

особенности конструкций. 

Научаться управлять данной 

моделью. 

1.4.4 

RС-автомобиль 

для соревнований 

в категории 

«Багги» 

2 

Учащиеся узнают, что такое 

«багги», в каких целях используют 

данную модель. Отличительные 

особенности конструкции. 

Научатся управлять данной 

автомоделью. 

1.4.5 

RС-автомобиль 

для соревнований 

в категории «К» 
2 

Учащиеся узнают, что такое 

краулер и его отличительные 

черты от других моделей. 

1.4.6 

RС-автомобиль 

для соревнований 

в категории «Т» 
2 

Обучающиеся узнают, что 

такое трагги, где они 

применяются. Изучают способы 

управления. 

1.4.7 
Участие в 

соревнованиях 
2 

Обучающиеся будут 

самостоятельно проходить 

гоночных трасс 

2. 
Создание 

роботизированных 

моделей 36 

 

2.1. 
Основы 

обототехники 
20 

 

2.1.1. 
Основы управления 

оботом 
2 

 

2.12. 

Среды 

программирования. 

Введение в ПО 

«ТЮК Studio» 

2 

Обучающиеся знакомятся с 

программой ТЮК Studio. Узнают о 

режимах Редактор, Отладка, о 

значениях в панели Переменные. 

Обучающиеся изучают основы 

работы в ТЮК Studio ВМ. 

Изучается движение робота 

прямо, направо, налево, назад. 

Типы поворотов: резкий, плавный, 

поворот на месте. 

 



 

2.13. 
Управление 

мобильным 

роботом 
2 

Обучающиеся учатся писать 

программные коды 

(программирование) для 

виртуальной модели робота 

(впоследствии написанные 

программы можно будет записать 

в блок управления роботами лего), 

основанные на применении 

элементарных действий 

(движение вперед, назад, 

повороты, точечные перемещения, 

работа с энкодером и 

переменными). Узнают, что такое 

следование, ветвление, условный 

оператор. Так же какие бывают 

операторы и решают задачи на 

ветвление. 

2.1.4. 
Знакомство с 

датчиками 
2 

Обучающиеся изучают типы и 

виды датчиков. Учатся приводить 

примеры различных датчиков, 

подключать датчики к роботу. 

Изучают блоки, используемые при 

считывании данных с датчиков. 

Учатся конфигурировать робота 

для настройки использования тех 

или иных данных, сохранять 

данные, полученные с различных 

датчиков, выводить эти показания 

21.5. 

Акселератор 

инженерных 

проектов. Идея. 

Конструирование 

систем робота 

2 

Разработка собственной 

проектной задачи. Постановка 

цели и задач, выбор методов, 

определение ожидаемых 

результатов проекта. 

Обучающиеся разрабатывают 

собственную проектную задачу. 

Занимаются постановкой цели и 

задач 

21.6. 
Управление 

движением, точные 

перемещения 
2 

Обучающиеся знакомятся с 

основами управления движением 

робота и точными перемещениями 

21.7. 
Лабиринт. Правило 

правой руки 
2 

Обучающиеся осваивают 

«правило правой руки» и 

следование по лаби ин 



 

21.8. 
Защита от 

застреваний 
2 

Обучающиеся знакомятся с 

техникой защиты от застреваний 

обота 

2.1.9. 
Простейшие 

компиляторы 
2 

Обучающиеся знакомятся с 

простейшими компиляторами 

2.1.10 

Урок цифры, урок 

атома, 

технологический 

диктант 

2 

Обучающиеся знакомятся с 

всероссийскими 

образовательными проектами, о 

возможностях получения знаний 

от ведущих технологических 

компаний. Проходят 

предложенные тренажеры 

2.2. 

Моделирование 

роботизированных 

транспортных 

средств 

14 

 

22.1. 

Конструирование и 

тестирование 

подъемного 

механизма 

2 

Обучающиеся генерируют идеи 

создания роботизированного 

подъемного механизма. 

Определяют выполняемые им 

задачи. Обучающиеся производят 

сборку конструкции, отвечающей 

поставленным в идее задачам 

22.2. 

Конструирование и 

тестирование 

наземного 

транспорта 

2 

Обучающиеся генерируют идеи 

создания роботизированного 

наземного транспорта. Определяют 

выполняемые им задачи. 

Обучающиеся производят сборку 

конструкции, отвечающей 

поставленным в идее задачам 

2.23. 

Разработка и 

реализация проекта 

на основе 

робототехнического 

конструктора Lego 

Education 

6 

Написание программного кода, 

необходимого для выполнения 

задуманных функций. Тестируют и 

производят отладку получившихся 

конструкций. 

2.2.4 

Акселератор 

инженерных 

проектов. Модель. 

Практическая 

реализация 

проектной 

(кейсовой задачи) 

4 

Обучающиеся производят сборку 

конструкции, отвечающей 

поставленным в идее задачам 



 

2.3. 

Публичная защита 

проектов и (или) 

участие в 

финальных этапах 

межрегиональных 

и Всероссийских 

конкурсов 

2 

 

2.3.1 

Акселератор 

инженерных 

проектов. 

Действующий 

прототип. Участие в 

публичной защите 

или презентации 

проекта 

2 

Написание программного кода, 

необходимого для выполнения 

задуманных функций. Тестируют и 

производят отладку получившихся 

конструкций. Соревнования 

(внутри группы, либо 

межгрупповые, либо 

региональные). Участвуют в 

защите проектов 

 Итого: 72  

 

Календарный учебный график реализации программы 

Год 

обуче 

ния 

Название 

программы 

Количество 

часов 

Количество 

учебных 

Даты 

начала 

и 

оконча 

ния 

Продол 

житель 

ность 

каникул 
все 

го 

тео 

рия  

прак 

тика 

неде 

ль 

дней 

1 
Робоквантум 

72 27 45 36 36 
02.09.24 
24.05.25 

10 дней, 

январь 

 Итого 72 27 45 36 36  10 

 

Организационно-педагогические условия реализации 

дополнительной общеобразовательной общеразвивающей 

программы «Робоквантум» 

 

 Материально-техническое обеспечение 

 

Программа реализуется на базе детского технопарка «Кванториум». 

Помещение - учебный кабинет, оформленный в соответствии с профилем 

проводимых занятий и оборудованный в соответствии с санитарными 

нормами. 
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